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Mehrkomponenten-Dynamometer 
–10 ... 10 kN, Deckplatte 90x105 mm
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Typ 9129AA

Mehrkomponenten-Dynamometer zum Messen der drei Kom-
ponenten des resultierenden Kraftvektors, sowie der drei Kom-
ponenten des resultierenden Momentvektors.

•	 Kleine Bauhöhe
•	 Großer Messbereich
•	 Kleiner Temperaturfehler
•	 Für Zerspankraftmessungen 
•	 Für allgemeine Mehrkomponenten-Kraftmessungen

Beschreibung
Das Dynamometer besteht aus vier 3-Komponenten-Kraftsen-
soren, die unter hoher Vorspannung zwischen der Deckplatte 
und den beiden seitlichen Grundplatten eingebaut sind.
Durch den speziellen Einbau der Sensoren wird ein kleiner 
Temperaturfehler erreicht. Die Kraftsensoren enthalten je drei 
Kristallringe, wovon der eine auf Druck in y-Richtung und die 
beiden andern auf Schub in x- bzw. z-Richtung empfindlich 
sind. Die Kräfte werden praktisch weglos gemessen. Die Aus-
gänge der vier eingebauten Kraftsensoren sind an die 9-polige 
Flanschdose geführt. Es sind Mehrkomponenten-Kraft-Mo-
mentmessungen möglich.
Die vier Sensoren sind masseisoliert eingebaut. Damit werden 
Erdschleifenprobleme weitgehend vermieden.
Das Dynamometer ist korrosionsbeständig und gegen das Ein-
dringen von Kühlschmierstoff geschützt. Zusammen mit dem 
Anschlusskabel Typ 1687B... oder Typ 1677A... ist das Dyna-
mometer gemäß Schutzart IP67 dicht.

Mehrkomponenten-Dynamometer aus Quarz messen einfach, 
direkt und sehr genau.

Anwendungsbeispiele
•	 Zerspankraftmessung
•	 Mehrkomponenten-Kraftmessung
•	 Kraftmessung bei engen Platzverhältnissen 
•	 Messung der drei Schnittkräfte Fc, Ff, Fp beim Außen- und 

Innendrehen mit Drehmaschinen mit Werkzeugrevolver  
(siehe Datenblatt zu Typ 9129A...)

Technische Daten

Max. zulässiger Messbereich	 Fx, Fy, Fz	 kN	 –10 ... 10 

	 (Kraftangriffspunkt an	 Mx, My, Mz	 N·m	 –500 ... 500  

	 Deckplattenoberfläche)			 

Kalibrierter Messbereich 	  

	 100 %	 Fx, Fy, Fz	 kN	 0 ... 10

Kalibrierter Teilmessbereich 

	 10 %		 Fx, Fy, Fz	 kN	 0 ... 1

Kalibrierter Teilmessbereich 

	 1 %		  Fx, Fy, Fz	 kN	 0 ... 0,1

Überlast	 Fx, Fy, Fz	 %	 20

Ansprechschwelle		  N	 <0,01

Empfindlichkeit nominal	 Fx	 pC/N	 ≈–8

			   Fy	 pC/N	 ≈–4,1

			   Fz	 pC/N	 ≈–8

Linearität, alle Bereiche	 Fx, Fy, Fz	 ±%FSO	 ≤±0,3

Hysterese, alle Bereiche	 Fx, Fy, Fz	 %FSO	 ≤0,3

Übersprechen	 Fz → Fx, Fy	 %	 ≤±2

			   Fx ↔ Fy	 %	 ≤±2

			   Fx, Fy → Fz	 %	 ≤±2

Steifheit		 cx, cz	 N/μm	 ≈1 000

			   cy	 N/μm	 ≈4 000

Eigenfrequenz	 fn(x)	 kHz	 ≈3,5 

	 (Typ 9129AA montiert	 fn(y)	 kHz	 ≈4,5 

	 auf steifer Unterlage)	 fn(z)	 kHz	 ≈3,5

Betriebstemperaturbereich		  °C	 0 ... 70

Kapazität	 Fx, Fy, Fz	 pF	 ≈180

Isolationswiderstand		  Ω	 >1013

Masseisolation		  Ω	 >108

Schutzart EN60529			   IP67

Gewicht Dynamometer		  kg	 3,2

	           Deckplatte		  kg	 2,0

Aufspannfläche		  mm	 90x105

Anschluss			   Fischer-Flansch 	

					     9-pol. neg. 
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Mehrkomponenten-Dynamometer, –10 ... 10 kN, Deckplatte 90x105 mm, Typ 9129AA
91

29
A

A
_0

00
-7

09
d-

08
.1

8

© 2009 ... 2018 Kistler Gruppe, Eulachstrasse 22, 8408 Winterthur, Schweiz 
Tel. +41 52 224 11 11, info@kistler.com, www.kistler.com. Die Produkte der Kistler 
Gruppe sind durch verschiedene gewerbliche Schutzrechte geschützt. Mehr dazu 
unter www.kistler.com

Die Informationen entsprechen dem aktuellen Wissensstand. Kistler behält sich 
technische Änderungen vor. Die Haftung für Folgeschäden aus der Anwendung 
von Kistler-Produkten ist ausgeschlossen.

Abmessungen

Kabel
Typ 1677A...
Typ 1687B...

Abb. 1: 	 Abmessungen Typ 9129AA

Anschlussbelegung

Pin Nr. Ausgangssignale 
1687B/1689B

Ausgangssignale 
1677A/1679A

1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9

Masse 
Fx 
– 
Fy 
– 
Fz 
– 
– 
–

Masse 
Fx 1 + 2 

Fx 3 + 4 

Fy 1 + 4 

Fy 2 + 3 

Fz 1 

Fz 2 

Fz 3 

Fz 4

Montage
Das Dynamometer kann mit Schrauben auf jede plangeschlif-
fene, saubere Montagefläche, z.B. auf einen Werkzeugmaschi-
nentisch, montiert werden. Eine Montage des Messgerätes auf 
einer Magnetplatte ist ebenfalls möglich. Es ist zu beachten, 
dass durch unebene Auflageflächen innere Verspannungen 
auftreten können, welche die einzelnen Messelemente zusätz-
lich stark belasten und das Übersprechen vergrößern können. 

Zum Aufspannen der krafteinleitenden Teile, wie Werkstücke 
oder Werkzeughalter, stehen in der Deckplatte M6-Sackge-
winde zur Verfügung. Die Auflageflächen der krafteinleiten-
den Teile müssen plangeschliffen sein, damit eine gute mecha-
nische Ankopplung an die Deckplatte erreicht wird.

Abb. 2: 	 Montage des Dynamometers


